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Abstract of FR2726480 

The boot (2) is orientated by a plate (4), 
holding the boot, and a base (3) which is fixed 
to the board. A central disc (8) with a shoulder 
is fixed to the base and guides the rotation of 
the plate on the base. It is locked in position by 
a finger (21) which cooperates with holes (15) 
in a track (14).The finger is moved 
permanently towards a locking position by a 
spring (22). Parts of a lever (12) move the 
finger towards an open direction. The track is 
curved and surrounds part of the disc. 




Data supplied from the esp@cenet database - Worldwide 



© republique fran^aise 

institut national 
de la propriete industrielle 



PARIS 



© N° de publication : 

(a n'utiliser que pour les 
commandes de reproduction) 

(21) N° d'enreglstrement national 

© Int CP : A 63 C 9/18, 5/03 



2 726 480 
95 15811 



DEMANDE DE CERTIFICAT D'UTILITE 



A3 



(gg) Date de depot : 27.12.95. 

(go) Prlortte : i 


(7l) Demandeur(s) : SALOMON SA SOCIETE ANONYME 
^ — FFL 


W3) Date de la mlse a disposition du public de la 
w demande : 10.05.96 Bulletin 96/19. 

(56) Les certlflcats d'utllite ne sont pas soumls a la 
procedure de rapport de recherche. 


@ lnventeur(s) : RIGAL JEAN PIERRE. 


(60) References a d'autres documents nationaux 
apparentes : 


@TltulaIre(s): 

(74) Mandatalre : SALOMON SA. 



(54) DISPOSIT1F D' ORIENTATION ANGULAIRE D'UNE CHAUSSURE SUR UNE PLANCHE DE GLISSE. 

(57) L'invention se rapporte & un dlspositif (1) pour orienter 
uPfe chaussure (2) sur une planche de glisse (P), et k une 
planche (P) equipee d'un tet dispositif (1). Le dispositif f1) 
cornprend une platine (4) apte k recevoir la chaussure (2) 
et une embase (3) apte k etre solidarisee k la planche de, 
glisse (P), un moyen de guidage (8) permettant un guidage 
en rotation de la platine (4) par rapport k I'embase (3), un 
moyen de verrouillage (11) permettant de verrouiller la pla- 
tine (4) par rapport a. I'embase (3) dans une position angu- 
laire determinee, le moyen de verrouillage (11) comprenant 
un organs de verrouillage (20) et un organe de manipula- 
tion (12) permettant de manipuler I'organe de verrouillage 
(20). 

Le dispositif (1) est caracterisd par le fait que I'organe de 
verrouillage (20) est sollicite en permanence par un moyen 
elastique (22) vers une position de verrouillage, I'organe de 
manipulation (12) comprenant des moyens (19-a, 19-b) 
pour deplacer i'organe de verrouillage, (20) dans un sens 
inverse au sens de solicitation du moyen elastique (22). 
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Dispositif d'orientation angulaire d'une chaussure sur une planche de glisse 

La prSsente invention se rapporte au domaine des moyens pour adapter les 
chaussures d'un utilisateur sur un engin de glisse tel qu'une planche a neige. 
5 L'utilisateur est parfois amene a regler I'orientation de ses chaussures par 
rapport k la planche. C'est en particulier le cas pour la pratique du surf des neiges, 
qui est une activite dans laquelle l'utilisateur doit prendre une position transversale, 
faisant face vers un cote ou vers un autre cote de la planche, Porientation vers Tun 
ou I'autre des cdt6s etant choisie en fonction des gouts de l'utilisateur, et selon qui! 
10 est gaucher ou droitier. 

La position de l'utilisateur sur la planche se traduit par une orientation angulaire 
sp6cifique de chaque pied. II est souhaitable que cette orientation angulaire du 
pied puisse etre reglee ou modifiee en toutes circonstances. 

L'art anterieur a propose des dispositifs d'orientation angulaire d'une chaussure, 

1 5 dans la double optique de permettre a un meme utilisateur de modifier 1'orientation 

de chaque pied par rapport a la planche, et de faire en sorte qu'un meme dispositif 
puisse etre utilise par differentes personnes. 

Le document IT 2971 A/88 divulgue un dispositif de retenue d'une chaussure a 
orientation reglable ; une plaque tournante est orientee par rapport a une roue 

2 0 dentee au moyen d'un levier de verrouillage et de deverrouillage, d'un excentrique, 

de barres de pouss6e et de pions d'indexage. Le dispositif selon ce document 
pr6sente certains inconvenients : 

- il ne permet pas un reglage fin de I'orientation angulaire de la plaque 
tournante, parce que la roue dentee a un diam&tre trop faible, 

2 5 - il ne permet pas une utilisation prolongee sans alteration de la precision du 

verrouillage angulaire dans une position donnee, a cause des problemes 
d'encrassement de la roue dentee par de la neige, de la glace ou d'autres 
salissures. 

Le dispositif selon ce document n'est done pas satisfaisant. 

3 0 Le document WO 89/08480 enseigne egalement un dispositif de retenue et 

d'orientation d'une chaussure sur une planche. La partie du dispositif qui permet 
1'orientation angulaire de la chaussure dans un plan sensiblement parall&le a la 
planche pr6sente les inconvenients suivants : 

- manque de finesse de reglage, 
3 5 - risques d'encrassement, 

- difficult^ d'entretien et d'utilisation dues k une impossibility de deverrouillage 
permanent. 
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Par consequent, I'utilisateur rencontre des problemes d' utilisation du dispositif 
d'orientation et trouve rarement une position qui lui convient. De plus, il rencontre 
des difficutes a cause de Alteration de la precision de verrouiilage. 

II est done gene dans la conduite de la planche. 
5 Un des buts de invention est de remedier a ces inconvenients en proposant un 
dispositif d'orientation d'une chaussure qui permet de ramener un levier dans une 
position de verrouiilage meme si un organe de verrouiilage n'est pas en face de 
son logement. 

Un autre but de I'invention est de proposer un dispositif qui permet un reglage fin 
10 de Indentation angulaire par rapport a une planche. 

Un autre but de I'invention encore est de proposer un dispositif d'orientation qui 
conserve sa precision dans le temps et qui fonctionne en presence d'eau, de 
neige, de glace ou de toute autre salissure. 

Pour ce faire, Invention propose un dispositif pour orienter une chaussure sur 

1 5 une planche de glisse, le dispositif comprenant une platine apte a recevoir la 

chaussure et une embase apte a etre solidarisee a la planche de glisse, un moyen 
de guidage penmettant un guidage en rotation de la platine par rapport a I'embase, 
un moyen de verrouiilage permettant de verrouiller la platine par rapport a 
I'embase dans une position angulaire determinee, le moyen de verrouiilage 

2 0 comprenant un organe de verrouiilage et un organe de manipulation permettant de 

manipuler I'organe de verrouiilage. 

Le dispositif selon I'invention est caracterise par le fait que I'organe de 
verrouiilage est sollicite en permanence par un moyen elastique vers une position 
de verrouiilage, I'organe de manipulation comprenant des moyens pour deplacer 

2 5 I'organe de verrouiilage dans un sens inverse au sens de sollicitation du moyen 

elastique. 

Cette structure permet a I'utilisateur de se baisser pour amener a la main 
I'organe de manipulation dans une position de verrouiilage, meme si le 
verrouiilage n'est pas effectue. II peut ensuite se relever et se mettre dans une 

3 0 position physiquement confortable. II lui suffit de toumer I6g6rement le pied pour 

que le moyen elastique provoque le verrouiilage. 

De preference, le dispositif selon I'invention est caracterise par le fait que 
I'organe de verrouiilage comprend au moins un doigt prevu pour cooperer avec 
des orifices d'une piste du moyen de verrouiilage pour effectuer un verrouiilage 
3 5 positif. 

Une telle disposition empeche tout decalage angulaire de la platine par rapport 
a I'embase par des sollicitations exterieures au dispositif. L'utilisateur se trouve 
done en situation de securite maximale, notamment en cas de chute, car la bonne 
assise en torsion de chaque pied evrte des lesions des membres inferieurs. 



2726480 

3 

Le dispositif selon invention est aussi caracterise par le fait que chaque orifice 
de la piste traverse le dispositif de part en part. Par consequent, chaque doigt peut 
evacuer tout corps etranger comme de I'eau, de la neige ou autre salissure. Cette 
disposition evite I'encrassement du dispositif, permettant ainsi de garantir la 
5 realisation effective du verrouillage. 

D'autres caracteristiques et avantages de I'invention seront mieux compris a 
I'aide de la description qui va suivre, en regard du dessin annexe illustrant, par un 
exemple non limitatif, comment I'invention peut etre realisee et dans lequel : 

- la figure 1 est une vue en perspective d'un mode de realisation du dispositif, 
10 - la figure 2 est une vue de cote du dispositif, 

- la figure 3 est une coupe selon Ill-Ill du dispositif de la figure 1, en position de 
verrouillage, 

- la figure 4 est similaire a la figure 3, mais correspond a une position de 
deverrouillage, 

IS - la figure 5 est une coupe selon V-V de la figure 1 . 

La figure 1 represente en perspective un dispositif 1 pour regler I'orientation 
angulaire d'une chaussure 2 sur une planche a neige non representee. Le 
_ _dJsposjtif jjcompiejttd_uneja^ — 

sjtu^duj:dtejdeJaj:haussui^ N 

2 0 vient au contact de cette demiere par une face inferieure 5, tandis que la platine 4 

est mobile par rapport a laplancheet comprend-une-facesuperieure-6-prevue-pour — 

accueillir la chaussure 2. L'embase 3 est solidarisee a la planche par tout moyen >^ 
connu de I'homme de I'art, alors que la platine 4 est solidarisee a la chaussure 2 
comme suit. La chaussure 2 est retenue, par au moins un moyen de retenue connu, 

2 5 sur une plaque intermediaire non representee ; cette plaque intermediaire est elle- 

meme solidarisee a la face superieure 6 de la platine 4 par tout moyen, comme un 
ensemble non represente de rivets d'axes 7 liant la plaque et la platine 4. 

Un moyen de guidage en rotation, represente sous la forme d'une rondelle 
epaulee 8 d'axe 9, permet a la platine 4 de pouvoir toumer selon I'axe 9 en restant 
30 a proximrte de l'embase 3, dans le sens de la fleche F1 ou de la fleche F2. Comme 
on le verra mieux sur des figures ulterieures, des moyens de fixation, represents 
ici sous la forme de quatre vis 10. permettent de solidariser a la fois la rondelle 8 et 
l'embase 3 a. la planche. 

La platine 4 est quant a elle libre de toumer selon I'axe 9 entre l'embase 3 et 

3 5 Pepaulement de la rondelle 8. 

Pour pouvoir contrdler la position angulaire de la chaussure 2 par rapport a la 
planche, le dispositif 1 comprend un moyen de verrouillage 1 1 qui arrete la position 
de la platine 4 par rapport a l'embase 3. 
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Le fonctionnement du moyen de verrouillage 11 est explique a I'aide de 
I'ensemble des figures 1 a 5. 

La coupe selon la figure 3 montre que le moyen de verrouillage 1 1 comprend 
notamment une piste 14 solidaire de I'embase 3, et un organe de verrouillage 
5 solidaire de la platine 4. L'organe de verrouillage est represents sous la forme 
d'une fourche 20 qui comprend deux doigts 21 aptes a traverser des orifices 23 de 
la platine 4 et des orifices 15 de la piste 14. 

Lorsque les doigts 21 passent k la fois a travers des orifices 23 et 15, alors le 
moyen de verrouillage 1 1 est dans une position dite verrouillee : la platine 4 et 
1 0 I'embase 3 sont immobilisees en rotation Tune par rapport a Tautre. 

La figure 3 permet de comprendre comment la fourche 20 est maintenue en 
position de verrouillage. Un boitier 13, rapporte par tout moyen tel qu'un vissage 
sur la face superieure 6 de la platine 4, sert de logement a la fourche 20 et a un 
moyen Slastique represents sous la forme d'un ressort 22. 
15 Le ressort 22 sollicite en permanence la fourche 20 dans un sens de 
verrouillage. 

Bien entendu, les doigts 21 passent toujours a travers les memes orifices 23 de 
la platine 4 ; par contre, les doigts 21 ne passent pas toujours a travers les memes 
orifices 15 de la piste 14. En fait, I'orientation de la platine 4 par rapport a I'embase 

20 3 depend de la localisation de deux orifices 15 choisis parmi I'ensembie des 
orifices 15 de la platine 14. 

Le choix des orifices 15 est effectue par I'utilisateur du dispositif 1. Celui-ci peut 
agir sur le moyen de verrouillage 11 par action sur un organe de manipulation 
represents sous la forme d'un levier 12. 

25 La figure 3 montre un levier 12 sensiblement parallele a la face superieure 6 de 
la platine 4. Le levier 12 est relie a la fourche 20 par une goupille 16 d'axe 17. 
Comme le montre la figure 1 f la goupille 16 relie le levier 12 et la fourche 20 en 
meme temps qu'elle traverse le boitier 13 par deux fentes 18. De cette fagon, le 
boitier 13 solidarise le levier 12, la goupille 16, la fourche 20 et le ressort 22 a la 

3 0 platine 4. 

Le levier 12 presente des particularites visibles notamment sur la figure 2. 
Chaque extrSmitS du levier 12 situee de part et d'autre du boitier 13 presente une 
came dont le profil comprend une portion courbe 19-a prolongee par une portion 
droite 19-b. Si un utilisateur agit sur le levier 12 dans le sens de la fleche F3, il se 
3 5 produit une rotation du levier 12 par rapport a I'axe 17 de la goupille 16. Le levier 
12 prend appui sur la face superieure 6 de la platine 4 successivement par les 
portions 19-a et 19-b pour provoquer un Sloignement de la goupille 16 par rapport 
k la platine 4. Comme la goupille 16 est HSe a la fourche 20, la rotation du levier 12 
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a permis eloigner les doigts 21 (Tune longueur de course c par rapport k la piste 
14 de I'embase 3. 

La portion 19-a permet k I'utilisateur d'exercer un effort progressif, tandis que la 
portion 19-b donne au levier 12 une position stable dite de deverrouillage. 
5 La figure 4 visualise I'interieur du moyen de verrouillage 11 en position de 
ddverrouillage. On voit que la fourche 20 est eloignee de la piste 14 contre Taction 
du ressort 22. Les doigts 21 sont sortis des orifices 15 et occupent seulement au 
moins une partie des orifices 23 de la platine 4. La chaussure 2 peut toumer par 
rapport k la planche reperee par la lettre P. 
1 0 Bien entendu, comme le montre la figure 1 f la piste 14 a une forme d'arc et 
entoure au moins en partie la rondelle epaulee 8 ou moyen de guidage en rotation 
de la platine 4 par rapport a I'embase 3 ; I'axe 9 est commun a la platine 4 et a la 
piste 14. Cette disposition garantit que les doigts 21 de la fourche 20 puissent se 
d6placer sur toute la longueur de la piste 14. II est toujours possible de trouver une 

1 5 position de verrouillage parce que, comme le montre la figure 3, une distance 

constante d qui s£pare Tun par rapport a ("autre les doigts 21 de la fourche 20 est la 
mdme que la distance d qui separe deux orifices 15 de la piste 14. Ainsi, 
I'utilisateur peut ramener le levier 12 dans une position de verrouillage. Si les 
orifices 23 de la platine 4 sont en face d'orifices 15 de la piste 14, le verrouillage 

2 0 s'effectue immediatement grace k la poussee permanente du ressort 22 vers un 

sens de verrouillage. 

Si par contre les orifices 23 de la platine 4 ne sont pas en face d'orifices 15 de la 
piste 14, alors les doigts 21 de la fourche 20 sont pouss6s par le ressort 22 et 
appuient sur la piste 14 sans la traverser. II suffira que la platine 4 et I'embase 3 

2 5 toument tegdrement Tune par rapport k I'autre pour que les orifices 23 passent 

devant des orifices 15 et que le verrouillage s'effectue. 

Le dispositif 1 tel qu'il est con?u permet a I'utilisateur d'effectuer un verrouillage 
sans etre obligd de conserver la main pres du pied. Cet avantage ne nuit en rien a 
la finesse de rggiage. En effet, de preference, le dispositif 1 est tel que la distance d 

3 0 s£parant deux orifices 15 de la piste 14 permet de decaler en rotation la platine 4 

par rapport k I'embase 3 d'une valeur d'angle inferieure ou egale a 3 degres ; de 
preference le dispositif 1 permet des reglages de position de la platine 4 par 
rapport k I'embase 3 sur une plage a voisine d'une valeur d'angle de 90°. 

La figure 5 est une coupe de Tensemble du dispositif 1 . On voit le maintien par 
3 5 des vis 10 de I'embase 3 et de la rondelle 8 d'axe 9, la platine 4 etant en appui 
d'une part sur I'epaulement de la rondelle 8 et d'autre part sur des bossages 24 de 
I'embase 3. 

En fait, chaque bossage 24 est un moyen elastique qui sollicite la platine 4 par 
rapport k I'embase 3 dans un sens d'ecartement de ces deux pieces. Les bossages 
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24 sont par example au nombre de quatre et sont obtenus de preference par 
emboutissage d'une tole constitutive de I'embase 3. Les bossages 24 permettent 
de supprimer les jeux de fonctionnement et de reduire les frottements entre la 
platine 4 et I'embase 3. 
5 Le moyen de verrouillage 1 1 vu ici dans une position de verrouillage montre 
bien comment la goupille 16 lie ensemble le tevier 12 et la fourche 20 en passant a 
travers ces deux pieces et les fentes 18 du boitier 13. 

Un espace 25 obtenu par eloignement de la piste 14 par rapport a la planche 
permet k chaque orifice 15 de communiquer avec I'exterieur du dispositif 1. Ainsi, 

1 0 les doigts 21 de la fourche 20 sont a meme d'evacuer toutes les salissures qui 

pourraient boucher des orifices 15 de la piste 14. 

D'une manidre g6n6rale, les differentes pieces constitutives du dispositif 1 sont 
faites par des techniques et dans des materiaux connus. La platine 4 et I'embase 3 
sont par exempie des toles embouties d'alliages d'acier, d'aluminium ou de titane. 
15 La rondelle 6paulee 8 peut etre en metal ou en matiere plastique armee ou non. Le 
boitier 13 et le levier 12 peuvent egalement etre construits en metal ou en 
plastique. Le ressort 22, la fourche 20 et la goupille 16 sont de preference en metal. 

Bien entendu, invention n'est pas limitee au mode de realisation ainsi decrit et 
comprend tous les equivalents techniques pouvant entrer dans Petendue des 

2 0 revendications qui vont suivre. 

II a 6t§ d6crit un dispositif 1 comprenant un organe de verrouillage 20 solidaire 
de la platine 4 et une piste 14 solidaire de I'embase 3. Cette structure est 
interessante parce-que le moyen de verrouillage 1 1 toume avec la chaussure et 
reste toujours facilement accessible par Tutilisateur. Cependant, I'inverse pourrait 
2 5 fonctionner Egalement. Par exempie, la piste 14 pourrait etre liee k la platine 4 et 
I'organe de verrouillage 20 lie a I'embase 3. 

On pourrait aussi imaginer une piste 14 perpendiculaire a la planche, une 
fourche 20 a un seul doigt, un ressort 22 a lame et bien d'autres variantes 
remplissant les memes fonctions ou des fonctions similaires. 
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REVENDICATIONS 

1- Dispositif (1) pour orienter une chaussure (2) sur une planche de glisse, le 
disposltif (1) comprenant une platine (4) apte k recevoir la chaussure (2) et une 
5 embase (3) apte a etre solidarisee a la planche de glisse, un moyen de guidage (8) 
permettant un guidage en rotation de la platine (4) par rapport a I'embase (3), un 
moyen de verrouillage (11) permettant de verrouiller la platine (4) par rapport a 
I'embase (3) dans une position angulaire determinee, le moyen de verrouillage 
(11) comprenant un organe de verrouillage (20) et un organe de manipulation (12) 

1 0 permettant de manipuler I'organe de verrouillage (20), caracterise en ce que 

I'organe de verrouillage (20) est sollicite en permanence par un moyen 6lastique 
(22) vers une position de verrouillage, I'organe de manipulation (12) comprenant 
des moyens (19-a, 19-b) pour deplacer I'organe de verrouillage (20) dans un sens 
inverse au sens de sollicitation du moyen elastique (22). 
IS 2- Dispositif (1) selon la revendication 1, caracterise en ce que I'organe de 
verrouillage (20) comprend au moins un doigt (21) prevu pour cooperer avec des 
orifices (15) d'une piste (14) du moyen de verrouillage (11) pour effectuer un 
verrouillage positif. 

3- Dispositif (1) selon la revendication 2, caracterise en ce que chaque orifice 

2 0 (15) traverse le dispositif (1) de part en part. 

4- Dispositif (1) selon la revendication 2 ou 3, caracterise en ce que la piste (14) 
a une forme d'arc et entoure au moins en partie le moyen de guidage en rotation 
(8) de la platine (4) par rapport a I'embase (3). 

5- Dispositif (1) selon Tune quelconque des revendications 2 a 4, caracterise en 
25 ce que chaque distance (d) separant deux orifices (15) successifs permet de 

d6caler en rotation la platine (4) par rapport a I'embase (3) d'une valeur d'angle 
interieure ou 6gale k 3 degrgs. 

6- Dispositif (1) selon Tune quelconque des revendications 1 a 5, caracterise en 
ce que I'organe de manipulation (12) est un levier presentant une came dont le 

3 0 profil comprend une portion courbe (19-a) prolongee par une portion droite (19-b). 

7- Dispositif (1) selon Tune quelconque des revendications 1 a 6, caracterise en 
ce que I'organe de verrouillage (20) est solidaire de la platine (4) et que la piste 
(14) est solidaire de I'embase (3). 

8- Dispositif (1) selon Tune quelconque des revendications 1 a 7, caracterise en 
3 5 ce qu'au moins un moyen elastique (24) sollicite la platine (4) par rapport a 

I'embase (3) dans un sens d'ecartement. 

9- Planche de glisse (P) comprenant un dispositif (1) pour orienter une 
chaussure (2) sur la planche de glisse (P), le dispositif (1) comprenant une platine 
(4) apte k recevoir la chaussure (2) et une embase (3) apte a etre solidarisee a la 
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planche de glisse (P), un moyen de guidage (8) permettant un guidage en rotation 
de la platine (4) par rapport a I'embase (3), un moyen de verrouillage (11) 
permettant de verrouiller la platine (4) par rapport a I'embase (3) dans une position 
angulaire determinee, le moyen de verrouillage (11) comprenant un organe de 
5 verrouillage (20) et un organe de manipulation (12) permettant de manipuler 
I'organe de verrouillage (20), caracterisee en ce que I'organe de verrouillage (20) 
est sollicite en permanence par un moyen elastique (22) vers une position de 
verrouillage, I'organe de manipulation (12) comprenant des moyens (19-a, 19-b) 
pour deplacer I'organe de verrouillage (20) dans un sens inverse au sens de 
1 0 solicitation du moyen elastique (22). 
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